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@ DIsloncteur modulaire d bloc ddcfeneheur auxlllalre associ6 d un bloc disjoncteur multlpoiaire. 

@ Un disjoncteur modulaire est form6 par Tassociation d'un 
bloc dSclenciieur 12 auxillaire, notamment diffSrentiel ou a 
emission, 4 un bloc disjoncteur 10 multlpoiaire. Le m^canlsme 
46 de commande du bloc d^clencheur 12 est pilots par un relais 
45 et est relid au bloc disjoncteur 10 par une premidre liaison 
mScanique 48 d doigt 52 de d§clenchement, et une deuxidme 
liaison mScanique 50 k manette 54 de rdarmement. En cas de 
discordance des manettes 24,54 lors de i'association d'un bloc 
dScIencheur 12 ddsarmd k un bloc disjoncteur 10 fermd, le 
doigt 52 de dSclenchement de la premiere liaison 48 coopdre 
avec une rampe 64 d'actionnement de la barre de dSclenche- 
ment 26 pour provoquer le ddclenchement forc6 du bloc 
disjoncteur 10. L'ouverture de ce dernier penmet ensuite 
I'accouplement des manettes 24,54 pour former la deuxl^me 
liaison mdcanique 50 de rdarmement pouvant dtre unidlrectlon- 
nelle ou bidirectlonneite. 
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Description 

DISJONCTEUR MODULAIRE A BLOC DECLENCHEUR AUXIUAIRE ASSOCIE A UN BLOC DISJONCTEUR 

MULTIPOLAIRE 



L'Invention est relative a un disjoncteur modulaire 
i bloc d6clencheur auxillaire, notamment diff§rentiel 5 
ou k Emission, susceptible d'etre accoI6 et accou- 
pl6 a un bloc disjoncteur multiporaire ayant une 
plurality de pdtes Juxtaposes, chaque pole dudit bloc 
disjoncteur comportant des contacts separables et 
un premier mecanisme d'actionnement desdits 10 
contacts, pilote soft manueirement par une manette 
de commands & deux positions stables d'ouverture 
et de fermeture du disjoncteur, soit automatlque- 
ment par un d§clencheur principal cooperant avec 
une barre de declenchiement en cas de surcharge ou 15 
de court-circuit, (edit bloc declencheur auxillaire 
renfermant un relais eiectromagn§tique associ6 a un 
deuxi6me m§canisme de commande comprenant 
une manette de r6armement du bloc d6ciencheur et 
une premiere liaison m^canlque de d^clenchement 20 
susceptible de transmettre I'ordre de declenche- 
ment du relais d la barre de d^clenchement par 
engagement d'un doigt du deuxi^me m6canisme 
dans un oriflce mdnagd dans te bottler Isolant du 
pdle voisin. 25 

Un disjoncteur dlff6rent!el connu du genre men- 
tionn§ est d6crit dans le brevet franpais 2 437 692 de 
fa demanderesse. L'accoupiement du bloc diffSren- 
tiel au bioc disjoncteur est effectu§ par iMnstailateur 
qui doit s'assurer de ('engagement correct du doigt 30 
de d§clenchement du bioc deciencheur dans is 
premier mecanisme du pole voisin, et de i'lntercon- 
nexion des manettes autorisant ie r6armement du 
bioc d6ciencheur par i'actionnement du premier 
m6canisme. SI ces consignee ne sent pas respec- 35 
t6es, le bloc declencheur differentiel est tnoperant. 
Le risque d'un accouplement dSfectueux est possi- 
ble en cas de discordance des manettes, notam- 
ment lorsque Tinstallateur tente d'accoupler un bloc 
declencheur d6sarm§ k un bloc disjoncteur arm6 et 40 
ferme. 

L'objet de i'lnvention consiste a r6a!iser un 
accouplement parfait du bloc disjoncteur et du bioc 
declencheur auxillaire d'un disjoncteur modulaire, 
ind6pendamment de I'etat arme ou d6clench6 des 45 
blocs. 

Le disjoncteur selon Tlnvention est caracterise en 
ce que un moyen de contrdle est agenci pour 
transformer le mouvement de rapprochement des 
deux blocs en un mouvement d'ajustement automa- 5(7 
tlque des manettes de commande et de rSarmement 
des premier et deuxidme mecanismes, de maniere 
i eviter toute discordance entre lesdites manettes, 
notamment lors de rassociation d'un bioc declen- 
cheur desarme k un bioc disjoncteur ferme. 55 

Selon un premier mode de realisation, ie doigt de 
decienchement de la premiere liaison mecanlque est 
susceptible de cooperer avec une rampe d'actlon- 
nement de la barre de decienchement pour prove- 
quer le decienchement force du bloc disjoncteur, ie 60 
mouvement de rapprochement des blocs etant 
transforme en un mouvement de pivotement de la 
barre de decienchement vers la position declen- 



chee. 

Le decienchement force du bioc disjoncteur par 
I'actlon du doigt sur la rampe intervient avant 
l'accoupiement des manettes des premier et deu- 
xieme mecanismes grice k un |eu predetermine qui 
subsiste entre lesdites manettes lorsque le doigt 
vient en contact avec la rampe. 

Le deuxieme mecanisme est equipe d'une deu- 
xieme liaison mecanlque de rearmament du bloc 
declencheur comportant un ergot de transmission 
susceptible d'entralher la manette de rearmament 
vers la position armee lors de I'actfonnement manuel 
de la manette du premier mecanisme vers la position 
de fermeture du bloc disjoncteur. Cette deuxieme 
liaison mecanlque peut etre unidirectionnelle ou 
bidirectionnelle. 

Le centrage des deux blocs est assure par des 
pions de positionnement du bloc declencheur 
pouvant s'engager dans des trous de guidage du 
pdle adjacenL La longueur du doigt de la premiere 
liaison mecanlque de decienchement est Inferieure 
e celle des plons de positionnement 

Selon un deuxieme mode de realisation, ledit 
moyeade contr6le comports un cllquet Integre dans 
la manette de rearmament du bloc declencheur de 
manidre aprovoquer un mouvement de basculement 
de ia manette vers ta position armee du deuxieme 
mecanisme. 

D'autres avantages et caracteristiques ressortl- 
ront plus clairement de la description qui va suivre 
de deux modes de realisations donnes titre d'exem- 
pies non limitatifs et represenf6s aux desslns 
annexes dans lesqueis: 

- la figure 1 montre une vue schematique en 
eievatlon du disjoncteur, lors de I'assemblage 
d'un bloc declencheur dedenche e ua bloc 
disjoncteur ouvert, la partie agrandie super- 
leure representant la premiere liaison mecanl- 
que de decienchement, et la partis agrandie 
inferieure montrant la deuxieme liaison- mecanl- 
que de rearmament. 

- la figure 2 est une vue Identlque k celle de ia 
figure 1, le bloc declencheur etant arme, et le 
bloc disjoncteur ouvert; 

- la figure 3 est une vue identlque icelle de la 
figure 1, te bloc declencheur etant arme, et le 
bloc disjoncteur ferme; 

- la figure 4 est une vue Identlque a celle de la 
figure 1 , le bioc declencheur etant dedenche, et 
Ie bloc disjoncteur ferme; 

- la figure 5 represente une vue partlelle du 
premier mecanisme d'actlonnement des 
contacts d'un pdle du bloc disjoncteur, le 
mecanisme se trouvant en position de ferme- 
ture; 

- la figure 6 est une vue identlque k celle de la 
figure 5, en position d'ouverture du p6le; 

- Ia figure 7 est une vue partlelle en coupe, a 
echelle agrandie de la zone d'accouplement 
des deux blocs; 
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- la figure 8 est une vue partleile de profil de la 
figure 7, au niveau de la premiere liaison 
mdcanlque de declenchement; 

- la figure 9 montre une vue schimatique de 
la barre de declenchement en position accolee 
et accouplde des blocs; 

- la figure 10 repr^sente une vue partielle 
schSmatique d'une variante de realisation: 

Sur les figures, un bloc d^clenciieur 12 auxiliaire 
du type diff6rentiet ou & Emission est accol§ et 
accoupie a un bloc disjoncteur 10 blpolalre pour 
constituer un disjoncteur differentiel ou un disjonc- 
teur t6l6command§. 

Le bloc disjoncteur 10 est formd par ia juxtaposi- 
tion de deux pdles 14,16 standards comportant 
chacun une paire de bomes de raccordement, une 
paire de contacts 18,20 s^parables (figure 5 et 6) et 
un premier mecanisme 22 d'actlonnement pilots soit 
manueliement par une manette 24 de commande k 
deux positions stables d'ouverture et de fermeture 
du disjoncteur, soit automatlquement parun d6clen- 
cheur principal magnStotlnermique (non repr^sente) 
actionnant une barre de declenchement 26 com- 
mune en cas de surcharge ou de court-circuit. Les 
manettes 24 des deux pdles 14,16 sont reliees 
mScanlquement entre elles par une barrette 28 
commune. Le m§canisme 22 (figures 5 et 6) de 
chaque p6ie 14,16 est du type ddcrit dans la 
demande de brevet europ6en n"* 86 402 267, et 
comprend un levier de declenchement 30 mont§ k 
pivotement sur un axe 32 port6 par une platine 34 
susceptible de toumer autour d*un pivot 36 tors de 
I'ouverture et de la fermeture du disjoncteur. Une 
biellette 38 de transmission est intercal§e entre la 
manette 24 et un accrochage {non repr6sent6) de la 
platine 34. ledit accrochage etant d6verrouilld par le 
levier de ddcienchement 30 tors d'un d§faut detects 
par le d6clencheur mtagnStothermique. Cet ordre de 
ddclenchement peut dtre transmis au pole voisin du 
bioG disjoncteur 10 par un doigt 44 (figures 5 et 9), 
form6 par une aiguille auxiliaire reliant les extensions 
des levlers de declenchement 30 des deux poles. 
Les faces opposSes du boTtier 40 isolant de chaque 
pole comportent une paire d*orifices 42 alignes, 
destines k assurer remission et la reception des 
ordres de d6ctenchement entre les pdles du bloc 
disjoncteur 10 et le bloc decfencheur 12. L'6mlsslon 
au niveau d'un pdle s'exerce toujours vers ia 
gauche, tandis que la reception provient de la droite 
(figure 9). 

Le bloc disjoncteur 10 pourralt blen entendu 
comporter une juxtaposition de trois pdles pro- 
tegds, ou d'un pdle de phase avec un pdle de neutre. 

Le bloc d6clisncheur 12 auxiliaire renferme un 
relals eiectromagn6tique 45 assocl§ k un deuxleme 
mecanisme de commande 46 (voir figures 1 d 4). Le 
reiais 45 est aliment§ par un transformateur dlffdren- 
tiel ou par une commande k distance, de manlSre k 
emettre un ordre de declenchement au bloc disjonc- 
teur 10 voisin. Le mScanlsme 46 du bloc d6clen- 
cheur 12 est relie au bloc disjoncteur 10 par une 
premidre liaison m6canique 48 de declenchement, 
montree en detail k la partle superieure des figures 1 
a 4 et par une deuxidme liaison mScanique 50 (voir 
partie inferieure) de rearmement du relals 45 du bioc 



declencheur 12. 

\jaL premiere liaison mecanique 48 transmet I'ordre 
de declenchement du reiais 45 i la barre de 
declenchement 26 par engagement d'un doigt 52 du 

5 mecanisme 46 dans I'oriflce 42 sltue dans la face de 
droite du pdle 16. Ladeuxieme liaison mecanique 50 
du mecanisme 46 comporte une manette 54 de 
rearmement equipee d'un ergot 56 d'entratnement 
cooperant avec ia manette 24 de commande du pdie 

10 16. L'entraTnement de la manette 54 de rearmement 
du bloc declencheur 12 par la manette 24 du bioc 
disjoncteur 10 est unidirectionnel dans le sens de la 
fermeture du mecanisme 22 d'actlonnement. 11 n' y a 
aucune liaison positive entre les manettes 54,24 

15 dans le sens oppose d'ouverture du disjoncteur. 

Le mouvement de rearmement du mecanisme 46 
apres declenchement par le bloc declencheur 12 
auxiliaire s'opere en deux phases distinctes: 
-durant la premiere phase de . transmission de 

^ I'ordre de declenchement du relals 45 par le doigt 52 
a la barre 26, le disjoncteur s'ouvre et un levier 
d'armement (non represente) du mecanisme 46 
repousse automatlquement le reiais 45 vers la 
position rearmee. La manette 54 se trouve par 

25 centre en position declenchee, la deuxieme liaison 
mecanique 50 etant Inactive. 

- durant la deuxieme phase, ia fermeture manuelie 
de ia manette .24 du bioc disjoncteur 10 fait intervenir 
la deuxieme liaison 50 qui entrathe positlvement la 

30 manette 54 vers la position r§amiee, et libSre le 
relals 45 de la force de rappel du levier d'armement 
du mecanisme 46. Le bloc declencheur 12 auxiliaire 
est alors prdt k envoyer un nouveau ordre de 
declenchement au bloc disjoncteur 10. 

35 L'accouplement lateral des deux liaisons mecani- 
ques 48,50 du bloc declencheur 12 auxiliaire sur ie 
bloc disjoncteur 10 doit s'effectuer sans en'eur. Le 
boTtier 59 du bloc declencheur 12 comprend k cet 
effet des pions 60 de positionnement susceptibies 

40 de s'engager dans des trous 61 de guidage- 
menages dans le bottier 40 du pdie 16 (figure 7). les 
pions 60 et le doigt 52 de declenchement du bloc 
declencheur 12 font saillie de la face laterale Interne 
du boftier 59 en s'etendant paralieiement Tun k 

45 Tautre, le doigt 52 ayant une longueur infedeure k 
celle des pions 60. Lors de raccolement des deux 
blocs 10,12, le doigt 52 de la premiere liaison 
mecanique 48 traverse Torifice 42 de droite du pdle 
16, et coopere soit avec un epaulement 62, soit avec 

SO une rampe 64 du levier de declenchement 30 selon 
retat arme ou decienche des mecanismes 22,46 de 
commande des blocs 10,12. L'epauiement 62 s'e- 
tend paralieiement au doigt 52 de declenchement et 
est situe entre la rampe 64 et un logement 66 borgne 

55 du levier 30. 

Differents cas de montage peuvent se presenter 
iors de {'association des blocs 10,12 par le client : 

- lorsque le bioc disjoncteur 10 est ouvert (manette 
24 sur 0 aux figures 1 et 2), le levier de declenche- 

GO ment 30 de chaque pdle 14,16 se trouve en position 
relevee (figure 6) correspondent k la position 
declenchee de la barre de declenchement 26. La 
penetration du doigt 52 de ^eclenchement dans le 
pdle 16, et I'accouplement des manettes 54.24 par 

65 I'ergot 56 de la deuxieme liaison mecanique 50 
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s'effectuent sans problSmes, ind6pendamment de la 
position d6clench6e (0 sur figure 1) ou arm6e (I sur 
figure 2) de la manette 54 du bloo d6clencheur 12 
auxillaire. 

- lorsque le bloc disjoncteur 10 est ferme (manette 
24 sur 1 aux figures 3 et 4). le levi'er de d^clenche- 
ment 30 de chaque pole 14,16 est en position 
abaissee (figure 5) correspondant k la position 
armSe de la barre de dScienciiement 26. Si la 
manette 54 du bloc d6clencheur 12 se trouve 
elle-meme en position arm6e (I sur figure 3), 
raccolement des blocs 10,12 est rendu possible 
grfice k la penetration du doigt 52 de declenche- 
ment, et de Taccouplement des manettes 54.24. On 
remarque que la barrette 28 commune des manettes 
24 du bloc disjoncteur 10 est plac6 en dessousde la 
manette 56 du bloc ddclencheur 12 auxillaire. Cette 
disposition est indispensable pour constituer la 
deuxidme liaison mecanique 50 de r^armement. Si la 
manette 54 est positionn§e dans la position declen- 
chee (0 sur figure 4). les manettes 54,24 se trouvent 
inltialement en discordance. Le doigt 52 de d6clen- 
chement du bloc d6clencheur 12 vient buter centre 
la rampe 64 (figures 7 et 8). et fait plvoter le levier 30 
et la barre de d6clenchement 26 vers la position 
dSclenchde entralnant i*ouverture du bloc disjonc- 
teur 10. Ce mouvement pivotant de d^ciencliement 
forc6 r6sulte de la transformation du mouvement 
d- accolement par Taction du doigt 52 sur la rampe 
64. Le d^clenchement forc6 intervient avant I'accou- 
plement des manettes 24.54 grice k un jeu J (figure 
7) predetemnine qui subsiste entre ces demldres 
lorsque le bout du doigt 52 vient en contact avec la 
rampe 64. Apr6s d6clenchement force, on se 
retrouve dans le cas du montage de la figure 1, et 
rassociation des blocs 10,12 est possible. La 
manette 24 du bloc disjoncteur 10 est placee en 
dessous de la manette 54 du bloc diclencheur 12 
pour dtablir la deuxidme liaison mecanique 50. la 
femieture des contacts du bloc disjoncteur 10 par 
dSpiacement manuel de la manette 24 vers la 
position I (figure 5) entraifne alors la manette 54 vers 
la position arm^e du bloc d6clenoheur 12 auxillaire. 

La deuxieme liaison mecanique 50 pourraif blen 
entendu §tre bidirectlonnelle par reunion perma- 
nente au moyen de Tergot 55 des deux manettes 
24.54 de commande des blocs 10.12 accol6s. Le 
mScanisme 46 du bloc declencheur 12 serait 
modifi§, tei que le mouvement de riarmement du 
reiais 45 serait ddrivd du mouvement d'ouverture du 
disjoncteur. 

La deux^§m^ liaison 50 pourrait d'autre part §tre 
totalement supprimee. et le riarmement s6pard du 
bloc diciencheur 12 auxillaire serait dans ce cas 
op6r6 manuellement par actionnement de la manette 
54 avant la fermeture du bloc disjoncteur 10. 

Dans ces deux varlantes, !e dfeclenchement force 
du bloc disjoncteur 10 par action du doigt 52 sur la 
rampe 64 subsiste dans le cas d*une association par 
le client d'un bloc declencheur 12 dSsanne ^un bloc 
disjoncteur 10 arm§. 

l-a figure 9 montre sch6matlquement la transmis- 
sion du mouvement de d6clenchement entre le bloc 
. declencheur 12 et les pdles 14,16 du bloc disjonc- 
teur 10. La barre de declenchement 26 est modulaire 



et est constitu6e par I'emboTtement transversal des 
doigts 52,44 avec les leviers de d6clenchements 30 
des poles 16.14. La barre 26 de declenchement du 
disjoncteur sert au d6clenchement multlpolaire. 

5 c'est k dire entre les deux p6les 12,14. et au 
declenchement par le bloc auxillaire 12. Le fractlon- 
nement de la barre 26 perniet d'obtenir des 
mouvements diffSrents dans les deux blocs 10,12. 
Dans le cas de la liaison multipolalre. le doigt 44 de 

10 liaison entre les leviers 30 des deux pdles 14,16 
penetre compietement dans le logement 66 borgne 
menage dans le levier de declenchement 30 du p6Ie 
14, et y reste prisonnier. L'autre extr6mlte du doigt 
44 est fixee dans un trou du levier 30 appartenant au 

15 pdle 16. Cette liaison bidlrectionnelle autorise !a 
transmission du mouvement de declenchement 
dans les deux sens, c'est k dire du p61e 14 vers le 
pdle 16, et vice-versa. Au niveau de Taccouplement 
avec le bloc de declenchement auxillaire 12, la 

20 liaison est unidirectionnelle. car le doigt 52 de 
declenchement du m6canlsme 46 ne p6netre pas 
dans le logement 66 du levier 30 appartenant au pdle 
16, mais coopere avec repaulement 62 dans un seul 
sens de rotation de la barre 26. La transmission du 

25 mouvement de declenchement s'effectue unique- 
ment vers la gauche, c'est k dire du bloc declen- 
cheur 12 vers le pdle 16, mais pas. dans le sens 
inverse. Le declenchement du bloc disjoncteur 10 a 
la suite d'une surcharge ou d'un court-circuit ne 

30 provoquera pas fe declenchement du bloc auxillaire 

UemboTtement du doigt de declenchement 52, du 
bloc auxlHalre 12 dans le pdle 16 voisin s'effectue 
directement sans aucune piece Intermidlaire de 

35 liaison, 6tant donn6 que fe doigt 52 fait partly de la 
premiere' liaison mecanique 48 integr6e dans le 
mecanisme 46. 

La variante de la figure 10 ne prevoit pas de 
declenchement force en cas de discordance des 

40 manettes 24.54. mais un rappel automatlque de la 
manette 54 du bloc declencheur 12 au moyen d'un 
cliquet 70. Ce demier est int6gre avantageusement 
dans Pergot 56 de la manette 54. Lorsque le bloc 
disjoncteur 10 est fenme, et que le bloc declencheur 

45 12 se trouve en position desarmee, raccolement des 
deux blocs 10,12 provoque sous Taction du cliquet 
70 un mouvement de basculement de la manette 54 
vers la position amfifie. c'est k dire en regard avec la 
manette 24; 

50 



Revendlcatlons 

55 

1. Disjoncteur modulaire k bloc declencheur 
(12) auxillaire, notamment differentiel ou k 
emission, susceptible d'etre accoie et accou- 
pie k un bloc disjoncteur (10) multipolalre ayant 

60 une pluralite de pdles Juxtaposes, chaque pdle 

dudit bloc disjoncteur (10) comportant des 
contacts (18,20) separables et un premier 
mecanisme (22) d'actionnement desdits 
contacts, pilote soit manuellement par une 

65 manette (24) de commande k deux positions 
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stables d'ouverture et de fermeture du disjonc- 
teur, soit automatiquement par un ddclencheur 
principal cooperant avec une barre de ddcfen- 
chement (26) en cas de surcharge ou de 
court-circuit, ledit bloc declencheur 12 auxlllaire 5 
renfermant un relais §lectromagn§tique (45) 
associ6 k un deuxieme micanisme (46) de 
commande comprenant une manette (54) de 
rearmement du bloc d§clencheur (12) et une 
premiere liaison mScanlque (48) de d^clenche- 10 
ment susceptible de transmettre I*ordre de 
declenchement du relais (45) k la barre de 
d6clenchement (28) par engagement d'un doigt 
(52) du deuxidme mecanisme (46) dans un 
orifice (42) menage dans le boltier (40) isolant 1S 
du pdle (16) voisln. caractSrisd en ce que un 
moyen de contrdle est agencS pour transformer 
le mouvement de rapprochement des deux 
blocs (10,12) en un mouvement d'ajustement 
automatique des manettes (24,54) de com- 20 
mande et de r6armement des premier et 
deuxieme m^canismes 22,46, d& manlSre k 
Sviter toute discordance entre lesdites ma- 
nettes, notamment lors de ['association d'un 
bloc dSclencheur (12) ddsarme k un bloc 25 
dlsjoncteur (10) ferme. 

2. Dlsjoncteur modulaire selon la revendlca- 
tion 1, caractdrisd en ce que ledit moyen de 
contrdle comprend une rampe (64) d'actionne- 
ment de la barre de d6clenchement (26) , et que 30 
le doigt (52) de la premiere liaison micanique 

(48) de declenchement du deuxidme meca- 
nisme (46) est susceptible de venir en engage- 
ment avec ladlte rampe (64) pour provoquer le 
diclenchement force du bloc disjoncteur 10, le 35 
mouvement de rapprochement des blocs 
(10,12) etant transform^ en un mouvement de 
pivotement de la barre de declenchement (26) 
vers la position declenchee. 

3. Disjoncteur modulaire selon ia revendlca- 40 
tion 2, caracterlse en ce que le declenchement 
force du bloc disjoncteur (10) par Taction du 
doigt (52) sur ia rampe (64) intervlent avant 
i*accouplement des manettes (24.54) des pre- 
mier et deuxieme mecanismes (22,46) grSce k 45 
un jeu J predetermine qui subsiste entre 
lesdites manettes lorsque le doigt (52) vient en 
contact avec la rampe (64). 

4. Dlsjoncteur modulaire selon I'une des 
revendications 1 k 3, caracterise en ce que le so 
deuxieme mecanisme (46) est equipe d*une 
deuxieme liaison mecanique (50) de rearme- 
ment du bloc declencheur (12), comportant un 
ergot (56) de transmission susceptible d'entrs^- 

ner la manette (54) de reannement vers la ss 
position armee lors de I'actionnement manuel 
de la manette (24) du premier mecanisme (22) 
vers la position de fermeture du bloc disjonc- 
teur (10). 

5. Disjoncteur modulaire selon la revendlca- 60 
tion 4, caracterise en ce que ia deuxieme liaison 
mecanique (50) de rearmement du bloc declen- 
cheur (12) est unidlrectionneiie par fixation de 
I'ergot (56) de transmission k la manette (54) de 
rearmement. i'entralnement de I'ergot (56) par 65 



la manette (24) du premier mecanisme (22) 
s'effectuant excluslvement dans le sens de la 
fermeture. 

6. Disjoncteur modulaire selon la revendica- 
tion 4, caracterise en ce que la deuxieme liaison 
mecanique (50) de rearmement du bloc declen- 
cheur (12) est bidirectionneile par accouple- 
ment direct de Tergot (56) de transmission aux 
deux manettes (24,54), le deuxieme m6canisme 
(46) etant agence pour que le mouvement de 
rearmement du relais (45) du bloc declencheur 
(12) solt derive du mouvement d'ouverture du 
premier mecanisme (22). 

7. Disjoncteur modulaire selon Tune des 
revendications 1 a 6, caracterise en ce que le 
bloc declencheur (12) comporte des pions (60) 
de positionnement destines k s'engager dans 
des trous (61) de guidage du pdle (16) adjacent 
pour assurer le centrage des deux blocs (10,12) 
accoies, les pions (60) et le doigt (52) de !a 
premiere liaison mecanique (48) de declenche- 
ment falsant saiille de la face lateraie interne du 
bloc declencheur (12) en s'etendant paraiieie- 
mentl'unei'autre. 

8. Dlsjoncteur modulaire selon la revendica- 
tion 7, caracterise en ce que la longueur du 
doigt (52) de ia premiere liaison mecanique (48) 
de declenchement est inferieure k celle des 
pions (60) de positionnement. 

9. Disjoncteur modulaire selon Tune des 
revendications 2 a 8, caracterise en ce que la 
rampe (64) d'actionnement de ia barre de 
declenchement (26) est sltue directement sur le 
levier de declenchement (30) du premier meca- 
nisme (22) appartenant au pole (16) adjacent au 
bloc declencheur (12). 

10. Disjonctegr modulaire selon la revendica- 
tion 1, caracterise en ce que ledit moyen de 
contrdle comporte un cilquet (70) Integre dans 
ia manette (54) de rearmement du bloc declen- 
cheur (12) de maniere k provoquer un mouve- 
ment de basculement de la manette (54) vers la 
position armee du deuxieme mecanisme (46). 
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